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1. Цель проведения занятий 

 

Самостоятельные занятия направлены на закрепление и расширение 

знаний, полученных на лекциях; объем занятий - 92 часа. 

Самостоятельные занятия по курсу, направлены на укрепление знаний в 

области мехатроники и робототехнике, а также в области управления и 

автоматизации с использованием компьютера. 

Предусмотрен тестовый контроль полученных знаний в виде 

реферирования в объеме, предусмотренном рейтинговой раскладкой для 

данной дисциплины. Так же проводится контроль в виде опросов на 

практических занятиях по изучаемым темам. 

 

2. Задания на самостоятельную работу 

№ 
п/п Наименование тем Часы Форма контроля 

1 Теория управления 9 Конспект 

2 
Обратная связь 9 Опрос на 

практических 
занятиях 

3 Контуры управления 9 Реферат 
4 Регулирование 9 Реферат 

5 
Шаговый двигатель 

4 
Опрос на 

практических 
занятиях 

6 Система управления шаговым двигателем 9 Конспект 
7 Современные контроллеры 9 Реферат 
8 ШИМ 9 Конспект 
9 Реализация управления на основе ШИМ 9 Реферат 

10 ПИД-регулирование системы управления 
на основе ШИМ 

9 Реферат 

  Итого 92   
 



 

3. Темы для самостоятельного изучения 

 

1. Контур управления. 

Изучение классического контура управления. Объект управления. 

Управляющий орган. Связи. 

2. Обратная связь. 

Роль обратной связи. Реализация обратной связи и ее виды.  

3. Регулирование. 

Виды регуляторов и их различие. 

4. Шаговые двигатели.  

Классификация шаговых двигателей и схем управления ими. 

5. ШИМ.  

Широтно-импульсная модуляция. Применение и реализация. 

6. ПИД-регулятор. 

Изучение ПИД-регулятора на примере автоматизированного 

терморегулятора. 
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