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1. Цель проведения занятий 

 

Самостоятельные занятия направлены на закрепление и расширение знаний, 

полученных на лекциях; объем занятий - 132 часа. 

Самостоятельные занятия по курсу, направлены на укрепление знаний в области 

мехатроники и робототехнике, а также в области управления и автоматизации с 

использованием компьютера. 

Предусмотрен тестовый контроль полученных знаний в виде реферирования в 

объеме, предусмотренном рейтинговой раскладкой для данной дисциплины. Так же 

проводится контроль в виде опросов на практических занятиях по изучаемым темам. 

 

2. Задания на самостоятельную работу 

№ 
п/п Наименование тем Часы Форма контроля 

1 Введение в электромехатронику 13 Конспект 

2 Системы движения 13 Опрос на практических 
занятиях 

3 Роль электромехатроники в системах движения 13 Реферат 
4 Обзор программ для моделирования механики 13 Реферат 

5 Обзор программ для моделирования 
электроники 

13 Опрос на практических 
занятиях 

6 Средства и методы расчета характеристик 
электронных схем 

13 Конспект 

7 Средства и методы расчета характеристик 
мехатронных систем 

13 Реферат 

8 Средства расчета характеристик 
электромехатронных систем 

13 Конспект 

9 Теория манипуляторов 14 Реферат 

10 Расчет характеристик манипулятора, 
пространство конфигураций. 

14 Реферат 

  Итого 132   
 

3. Темы для самостоятельного изучения 

 

1. Обзор манипуляторов. 

Детальное исследование классов манипуляторов, видов и типов. 

2. Параметры и характеристики манипуляторов. 

Знакомство с основными характеристиками манипуляторов, их роли, способов 

расчета. 

3. Программы для моделирования механики. 

Обзор программного обеспечения для создания моделей механических элементов и 



сборок. 

4. Программы для моделирования электроники.  

Обзор программного обеспечения для создания электросхем и логики. 

5. Пространство конфигураций.  

Теория пространства конфигураций, способы применения в области манипуляторов и 

робототехники. 

6. Машинное зрение. 

Технологии в машинном зрении. Распознавание образов. 
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