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1. Цель проведения занятий 

 

Самостоятельные занятия направлены на закрепление и расширение знаний, 

полученных на лекциях; объем занятий - 36 часа. 

Самостоятельные занятия по курсу, направлены на укрепление знаний в области 

мехатроники и робототехнике, а также в области управления и автоматизации с 

использованием искусственного интеллекта. 

Предусмотрен тестовый контроль полученных знаний в виде реферирования в 

объеме, предусмотренном рейтинговой раскладкой для данной дисциплины. Так же 

проводится контроль в виде опросов на практических занятиях по изучаемым темам. 

 

2. Задания на самостоятельную работу 

№ 
п/п Наименование тем Часы Форма контроля 

1 История развития искусственного интеллекта 3 Конспект 

2 Способы создания искусственного интеллекта 3 Опрос на практических 
занятиях 

3 Место искусственного интеллекта в мехатронике 
и робототехнике 

3 Реферат 

4 Нейросети 3 Реферат 

5 Базы знаний 4 Опрос на практических 
занятиях 

6 Обучение в ИИ 4 Конспект 
7 Технические аспекты реализации ИИ 4 Реферат 
8 Робофутбол 4 Конспект 
9 Искусственный интеллект и в играх 4 Реферат 
10 Самообучение 4 Реферат 
  Итого 36   

 

3. Темы для самостоятельного изучения 

 

1. Хронология искусственного интеллекта. 

Хронологические этапы развития ИИ. 

2. Применение искусственного интеллекта. 

Области востребования ИИ. 

3. Нейросети. 

Принцип нейросетей. Области применения. Реализация. 

4. Базы знаний.  

ИИ на основе базы знаний. 



5. Пространство конфигураций.  

Теория пространства конфигураций, способы применения в области манипуляторов и 

робототехники. 

6. Самообучение. 

Технологии самообучения в ИИ. Экспертные системы. 
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